Buscas
A Busca em Largura expande primeiramente o nó mais superficial na árvore de busca. É completo, ótimo para operadores unidade-custo, e possui complexidade, tempo e espaço de O(bd). A complexidade do espaço torna-o impraticável em muitos casos.

Já a Busca em profundidade expande primeiro o nó mais profundo da árvore de busca. Não é completo e não é ótimo, e possui complexidade de tempo de O(bm) e de espaço de O(bm) , onde m é a profundidade máxima. Em árvores de busca com profundidade grande ou infinita, a complexidade de tempo o torna impraticável.

Complexidade depende de:

b: fator de “branching” no espaço de estado (state space) e

d: a profundidade da solução mais rasa (menos profunda)

Busca em Largura encontra primeiro a solução mais curta, o que não é o caso da Busca em Profundidade.

Busca em Largura requer mais espaço que a Busca em Profundidade. Na prática, espaço é muitas vezes a limitação crítica.

Casos de Teste  - Torre de Hanoi
Dos problemas envolvidos no projeto, somente a Torre de Hanoi possui possibilidades de alteração de estados para se estabelecer graus de comparação, sendo os demais possuidores de árvores de busca fixa. Portanto segue abaixo tabela comparativa de testes:

Tipo de Busca
Quantidade de Discos na Torre
Quantidade de Interações
* Tamanho da pilha 

Largura
2
3
256K – default

Profundidade
2
5
256K – default

Largura
3
7
256K – default

Profundidade
3
13
256K – default

Largura
4
15
10240K

Profundidade
4
41
256K – default

Largura
5
Estouro de pilha
****************

Profundidade
5
117
2048K

* O tamanho da pila teve a necessidade de ser alterado para que houvesse possibilidade dos aumentos de discos sem ocorrência de estouro de pilha.
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